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■  技術概要

：コミュニケーションロボット

コミュニケーションロボット

案内案内案内案内ロボットロボットロボットロボット、、、、ガイドロボットガイドロボットガイドロボットガイドロボット

ロボットが人と行動を伴うコミュニケーションする際に、周りの環境を配慮して他の
人の邪魔にならないようにコミュニケーション行動を実行する。

本発明によれば、人が大勢いる場所への人の案内や、人の密集度の高い場所で
の大きな身体行動を伴うコミュニケーション行動が抑制されるので、周囲の人の邪
魔をすることなく人とのコミュニケーションを図ることができる。

本発明は、音声や身体行動で人との間でコミュニケーションを図るロボットであって、
コミュニケーションロボット１０の行動範囲を複数のエリアに区分し、その各エリアに
おける人の密集度を測定して密集度情報として記憶しておく一方、ロボット１０自身
の現在地情報を取得し、その現在地情報と記憶している密集度情報から、人の密
度の高い方面へのコミュニケーション行動を抑制するなどの制御を行なう。


