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■  技術概要

：ロボットシステムおよびそれに用いる空間陣形認識装置

コミュニケーションロボット

展示案展示案展示案展示案ロボットロボットロボットロボット、、、、客引客引客引客引ききききロボットロボットロボットロボット

展示品の案内や客を引き寄せる行動を行なう際に、自然な話し掛けが開始できるコ
ミュニケーションロボットを提供する。

本発明によれば、人とロボットとの対話が可能な状況となる空間陣形を生成してか
らロボットが話し掛けを行なっているので、人との対話を自然に開始でき、円滑なコ
ミュニケーションを図ることができる。

本発明は、発話を用いて人との間でコミュニケーションを実行するロボットシステム
であって、人およびロボット１０の位置、身体の向き、視線方向を含む配置情報を検
出し、その検出された配置情報に基づいて人とロボット１０との空間陣形を分析して
人およびロボット１０が対話に参加できる状況にあるかを判定し、いずれか一方が参
加できない状況にあるときは双方が参加可能な状況になるようにロボット１０の動作
を制御し、その制御の結果、双方が対話可能な状況になった判断されたときにロ
ボット１０から人に挨拶発話を開始する。


