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■  技術概要

：音源定位装置

音源定位装置

人人人人ととととロボットロボットロボットロボットとのとのとのとの音声音声音声音声コミュニケーションコミュニケーションコミュニケーションコミュニケーション

人と音声コミュニケーションを行なうロボットに取り付けたマイクロフォンのＳＮ比を
高くして音声認識精度を向上させる。

音声コミュニケーションロボットのマイクロフォンはコミュニケーション相手の人とは
かなりの距離をもって音声を収得するためにＳＮ比は低いので音声認識精度は悪
かったが、本発明によれば、大まかな音源定位をした後に人が検出された位置を
中心に細かく音源定位を行なっているので、マイクロフォンのＳＮ比を高くすること
ができ、音声認識率は向上する。

本発明は、レーザレンジファインダ５６によりコミュニケーション相手の人の位置を検
出５８し、その検出された位置情報と、マイクロフォンアレー５２から得られる複数
チャンネルの音声信号と、マイクロフォンアレーの各マイクロフォン間の位置関係と
に基づいて、マイクロフォンアレーの位置に関連して定められる点を中心とする空間
内で定義された複数の方向の各々について、所定時間ごとにＭＵＳＩＣパワーを算出
６０し、そのＭＵＳＩＣパワーのピークを音源位置として所定時間ごとに検出し、マイク
ロフォンアレーの出力信号から音源位置からの音声信号を分離７０し、その分離さ
れた音声の属性を判定７２している。


