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■  技術概要

移動予測方法
：移動予測装置、ロボット制御装置、移動予測プログラムおよび

人の移動を予測する装置

人人人人がががが多多多多くくくく集集集集まるまるまるまる、、、、ショッピングモールショッピングモールショッピングモールショッピングモール、、、、アトラクションアトラクションアトラクションアトラクション会場会場会場会場、、、、駅駅駅駅コンコンコンコン
コースコースコースコース、、、、美術館美術館美術館美術館、、、、博物館博物館博物館博物館などなどなどなど

本発明は、人の移動によって到達する位置を予測することを目的とする。

本発明によれば、短期的な移動の目標となる経由点への到達確率に基づいて人
が移動する位置を予測しているので、大勢の人が行き交う場所で人が到達する位
置を正確に予測することができる。

本発明は、短期的な移動の目標となる多数の経由点を想定した空間内で、人の移
動を表す複数の経由点を含む経由点系列に、そのときの移動時間とその経由点系
列の移動遷移確率が関連付けられた経由点リストを利用して人の移動を予測して
いる。


