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■  技術概要

：口唇動作パラメータ生成装置及びコンピュータプログラム

口唇動作制御装置

人型人型人型人型ロボットロボットロボットロボット、、、、音声発話機能付音声発話機能付音声発話機能付音声発話機能付きききき人型人型人型人型ロボットロボットロボットロボット

本発明は、実発声に基づいてロボットの口唇を見る人に違和感なく口唇を上下方向
に動かすことを目的とする。

発話をする人型ロボットにおいて口唇が発話内容と無関係に動くがために不自然さ
を感じたが、本発明によれば、実音声に基づいて人型ロボットの口唇が動くので、
ロボットと対話する人は違和感なく音声によるコミュニケーションを図ることができ
る。

本発明は、発話者の音声から得られる音声信号をフレーム化したフレームから音声
の第一フォルマントと第２フォルマントとを抽出し、抽出された２つのフォルマントにつ
いて話者によるフォルマント空間内の母音空間の相違を補填するように正規化し、
その正規化された２つのフォルマントの線形写像によてフォルマントを補正してい
る。


