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環境適応型ロボット

会社のフロアー、博物館、ショッピングモール、アトラクショ
ン会場など、人と共存する環境下でのロボット制御

人と共存して案内したり荷物を運搬したりするロボットに人の移動の障害とならない
移動行動を行なわしめる。

大勢の人が移動する環境下でロボットがマイペースで移動していると人の移動の障
害となってしまうが、本発明によれば、周囲の人の動きに応じた速度で移動するの
で、人の移動の障害とはならない。

本発明は、人と共存する環境下に配置される移動ロボット１０であって、配置される環
境を複数のエリアに区分し、それぞれのエリアにおける人の移動速度の代表値が時
間帯と共に記憶されており、ロボット１０はそのエリアのその時間帯に対応した移動速
度を上限とした移動速度で移動する。


