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                    ロボットの移動制御方法

ロボットの移動制御

会社のフロアー、博物館、ショッピングモール、アトラクショ
ン会場、でのロボット制御

予め役割が設定されたロボットの移動行動を制御する。

本発明によれば、役割を持った人間の移動行動に基づいて作成された移動行動
データに従ってロボットが移動するので、その人間と同じ役割をロボットに行なわせ
ることができる。

本発明は、人間、例えば警備員の監視行動やその他諸々の人間の移動行動をレー
ザレンジファインダ１２、１２で観測してその警備員などの多数種の移動行動データを
作成してＣＰＵに蓄えておいき、その移動行動データを適宜選択してネットワークを介
してロボット１４に与えてそのロボット１４に選択された警備員などの移動行動を行な
わしめて監視活動などをさせる。


