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外骨格型ロボット

運動支援ロボット、リハビリ支援装置

体幹・下肢部の運動支援を適切に行なうことを目的とする。

本発明は、高負荷で低周波のトルクに際しては空気圧式の人工筋肉（エアマッス
ル）が動作し、低負荷で高周波のトルクに際しては、エアマッスルと電動モータとが
動作するよう、構成されているので、軽量であるにも拘わらず、実用に耐え得る外骨
格型ロボットが実現できる。

ヒトの下半身を模した外骨格型ロボットであって、左右の足首（AFE）、左右の膝
（KFE）および腰左右（HFE）の各位置に能動関節が配置されており、各能動関節は、
エアマッスルと電動モータを具備していて、高負荷で低周波のトルクに際してはエア
マッスルが動作し、低負荷で高周波のトルクに際しては、エアマッスルと電動モータと
が動作するよう、制御される。


