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コミュニケーションロボット

人とコミュニケーションを図るロボット

コミュニケーションロボットの人を認識するための情報処理量を軽減して人とのコミュ
ニケーションを早急に可能とする。

本発明によれば、人を認識するための各種のセンサーのサンプリング領域を限定し
ているので、人を認識するために必要な情報処理量が少なくなり、人とのコミュニ
ケーションが迅速に行なえる。

本発明は、ロボット１０にはロボット１０がコミュニケーションを図ろうとする人１２をセ
ンシングするための各種のセンサが設けられており、その各センサ毎に人１２が存在
すると推定する存在確信度分布を算出すると共にその各センサ毎の存在確信分布
から統合確信度分布を算出してこの統合確信度分布に基づいて各センサからの
データを取り込むサンプリング領域を限定する。


