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音源定位装置

会話を伴うコミュニケーションロボット

音源の方位を継続的に安定して特定する音源定位装置を提供する。

ロボットと会話を伴うコミュニケーションを行なう場合、ロボットはコミュニケーション相
手の音源位置を正確に把握する必要があるが、本発明によれば、音源の方位を継
続的に安定して特定することができるとともに音源位置を安定してトラッキングでき、
更に音源の発生や消滅を精度よく実時間で計測できる。

ロボット３０の上体部分に多数のマイクロフォンＭＣ１を配置してマイクロフォンアレー
を構成し、そのマイクロフォンアレーから得られる複数チャンネルの音源信号のそれ
ぞれと各マイクロフォンの位置関係とに基づいて定義された複数の方位のそれぞれ
についてＭＵＳＩＣパワーを算出するとともに、複数の方位のそれぞれについてＭＵＳＩ
Ｃパワーの強度とその変化量に基づいて音源の発生から消滅までの音源の方位の
変化を検出する。


