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位置検出システム

アトラクション会場、イベント会場、博物館などにおける人
間の行動予測

すれ違い行動に基づいて人間のその後の位置を予測する。

本発明は、すれ違い行動に基づいて人間のその後の位置が予測できるので、例え
ばその人間とコミュニケーションを採ろうとしているロボットが即座に対応できるよう
になり、ロボットが人間に提供する情報を的確に選択できるようになる。

本発明位置検出システム１００は、複数のレーザレンジファインダＬＲＦ１２とＣＰＵ１０
０とから構成されており、ＬＲＦ１２の検出範囲内にいる人間Ａ、Ｂを検出してその位置
データをＣＰＵ１００内に蓄積しておき、人間Ａおよび人間Ｂの位置履歴データに基づ
いて人間Ａと人間Ｂとの間ですれ違い行動が行なわれた判断した場合、すれ違いモ
デルごとにすれ違い軌跡と一致する確率が計算され、ＣＰＵ１００は確率の値が最も
大きいすれ違いモデルに従って人間Ｂの移動方向を決定し、所定時間後の人間Ｂｎ
ｏ移動距離を求めて人間Ｂのその後の位置を予測する。


