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位置推定方法

作業現場、医療現場、イベント会場、
展覧会会場、博物館、美術館

高い精度で対象物（人）の現在位置を推定する。

本発明によれば、検出対象の人が一定の空間領域に長時間存在するなどしてセン
サで検出されない場合や、人が空間領域の移動可能経路上において連続しない空
間領域で突発的に検出されるような環境下においても、高い精度で人の現在位置
を推定することができる。

センサの位置を示すセンサ頂
点ＶS、空間領域の位置を示
す領域頂点ＶR、およびセンサ
頂点ＶSと領域頂点ＶRとを結
ぶエッジｅからなるグラフ構造
上に粒子の分布が制限され
た粒子フィルタ（モンテカルロ・
フィルタ）を用いて空間領域内
の人などの対象物の位置を
推定する方法であって、セン
サによって人が検出されたと
き、グラフ構造上においてそ
のセンサを示すセンサ頂点Ｖ
Sと最も近い粒子フィルタを伝
播モードとし、それ以外の粒
子フィルタを固定モードとする
と共に、センサによって人が
検出されないときは全ての粒
子フィルタを固定モードとす
る。


