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■  技術概要

：遠隔操作装置

ロボット遠隔操作装置

人とコミュニケーションできるロボットが設置される、ショッピング人とコミュニケーションできるロボットが設置される、ショッピング人とコミュニケーションできるロボットが設置される、ショッピング人とコミュニケーションできるロボットが設置される、ショッピング
センター、博覧会場、イベント会場、工場、美術館、博物館、などセンター、博覧会場、イベント会場、工場、美術館、博物館、などセンター、博覧会場、イベント会場、工場、美術館、博物館、などセンター、博覧会場、イベント会場、工場、美術館、博物館、など

大勢の人が集まる場所でそれらの人の動きに応じてロボットを遠隔操作する。

本発明によれば、大勢の人が集まる場所で局所的な人の動きが検出されるのでそ
の動きに適したコミュニケーション動作をロボットに行わしめることができる。

イベント会場などの大勢の人が様々な動きをする場所において、レーザレンジファ
インダＬＲＦなどを用いて局所的に人の動きを検出してその動きの種類（例えば、忙
しく歩く、ゆっくり歩く、うろうろする、止まる、など）にクラスタリングしてその動きに応
じたエリアＳＥを特定したクラスタリング地図を作成し、そのエリアＳＥでのコミュニ
ケーション動作をさせる場合には、そのエリアＳＥに適した遠隔操作をする。


