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■  技術概要

：道案内ロボット

道案内ロボット

目的地への道順がわからない人に音声で道案内するロボット

わかり易い道案内を音声によって行う道案内ロボットを提供するもので、案内しよう
とする道順を把握してもらい易くするために、道案内音声（メッセージ）の発声間隔を
一定ではなく変化させる。

本発明によれば、目的地までの道順についての把握（理解、記憶）度を考慮して道
案内メッセージが発せられるので、わかり易く、また憶え易い道案内が行える。

本発明に係る道案内ロボットは、案内メッセージを発する間隔時間を決定する時間
決定手段を内蔵しており、この時間決定手段は、道案内の目印となるランドマーク
の知名度や名称の長さなど、或いは道案内メッセージの発声の順番などを考慮し
てメッセージの発声間隔時間を決定している。具体的には、例えばランドマークが
はっきりしている場合は、それに続くメッセージを発声するまでの時間は短く、ランド
マークの知名度が低くしかもその名称が長い場合は、続くメッセージを発するまで
の時間を長くするとか、メッセージの後ろになるに従って発声間隔を長くして、ユー
ザの道順の把握（理解、記憶）を助けている


