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■  技術概要

：音源定位装置

音源定位装置

音源位置を特定する装置、対話ロボット、コミュニケーションロボット

本発明は、人と対話するコミュニケーションロボットのような音源と少しの距離（１ｍ
程度）をおいて音声を認識する必要がある場合に、その音源位置を正確に特定す
ることを目的とする。

人と対話するコミュニケーションロボットのような場合、ロボットと対話する人との距
離が少し離れているのでＳＮ比は低くなり目的音声の認識率は低下するが、本発
明によれば、対話相手が発声する口の位置が特定できるので、周囲環境からの雑
音の影響を受けにくくすることができ、１ｍ以上離れた人からの発声も高い認識率
で認識することができる。

本発明は、ロボット３０に装着されたマイクロフォンアレイＭＣ１からの複数チャンネ
ルの音源信号を複数個の周波数帯域のそれぞれについて固有ベクトル及び固有
値を算出し、この固有値に基づいて二つの周波数範囲について固有値プロファイ
ルを算出し、これらの固有値プロファイルの組をパラメータとして音源数を推定し、
この音源数とマイクロフォンアレイの配置に関する情報と固有値ベクトルとに基づ
いて音源の方位を推定する。


