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対象物特定装置

人と対話するコミュニケーションロボット、
ジェスチャーによるコミュニケーション

指差し方向と視線方向とから正確に対象物を特定し、ロボットと人とのコミュニケー
ションを活発化したり、発音や聴覚に障害のある人とのコミュニケーションを円滑化
する。

本発明によれば、指
差し方向と視線方
向とを同時参照して
対象物を特定してい
るので、正確に対象
物を特定できる。そ
の結果、ロボットと
人とのコミュニケー
ションを活発化した
り、発音や聴覚に障
害のある人とのコ
ミュニケーションを
円滑化することがで
きる。

本発明は、人が指
で指し示す方向Ｌ４
とその指し示してい
る対象物との距離、
並びに人の視線方
向Ｌ１、Ｌ２と対象物
との距離とから人が
特定しようとしてい
る対象物を特定して
いる。


