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：触覚センサを有するロボット
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コミュニケーションロボット

人間と触覚コミュニケーションを図るロボット

人間と人間との間での行われるスキンシップに類似した接触コミュニケーションを、
ロボットとの間で得る。

ロボットの身体表面に接触センサを配置することによって接触コミュニケーションが
図れるが、その接触感度を高めると、ロボット自身の動きにそのセンサが反応して
しまい、自然なコミュニケーションが得られなかった。しかしながら本発明によれば、
ロボット自身の動きによるセンサ出力をキャンセルしているので、コミュニケーション
相手による接触にのみ反応することなり、人間と人間とのコミュニケーションと同じ
ような自然なコミュニケーションが得られる。

コミュニケーションロボット１０の
身体表面に複数の接触センサ５
８が設けられており、それらのセ
ンサ５８からの接触データを独立
成分分析して得られた独立成分
とロボット１０の動き情報との相
関を採ってロボット１０の動きに
起因する成分を判別し、その成
分を接触センサ５８から得られる
接触データからキャンセルしてコ
ミュニケーション相手による接触
データを得ている。


