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：計測装置および計測方法

■  技 術 概 要

■  特記事項、
  　 図など

身体の位置と動きを計測する装置

コミュニケーションロボット、
人を追跡するロボット

軽度なコンピュータ処理で人の位置と方向を正確に追跡する。

本発明によれば、パーティクルフィルタによって人の位置と移動速度を推定し、人形
状モデルを用いて人の身体の方向と腕の動きとを推定しているので、コンピュータ
処理の負担を少なくすることができ、しかも正確に人を追跡することができる。

人の腰部の高さの距離が計測できる複数の距離計測装置の各計測範囲が重なる
ように配置され、その計測結果からパーティクルフィルタを用いて人の位置と移動
速度とを推定すると同時に人の両腕と胴体についての人形状モデルを用いて人の
身体の方向と腕の動きとを推定している。


