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ロボット

倒立振子型ロボット、人型上半身機構を有するロボット、人とコ
ミュニケーションを採るロボット、コミュニケーションロボット

転倒することのないロボットを提供する。

本発明によれば、車輪や腰関節を制御することによってロボットの転倒を回避して
いるので、人、特に幼児や小児に対して危険が少ないコミュニケーションロボットが
得られる。

本発明ロボット１０は、車輪１８を有する台車１２上に人型上半身機構１４が載置さ
れており、この人型上半身機構１４には同軸２輪倒立振子モデルとして車輪１８と
腰関節２８を制御するCPUを登載していて、車輪１８と腰関節２８を制御することに
よってロボットの転倒を回避している。


