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：ロボット遠隔操作システム

■  技術概要、
     特記事項、
  　 図など

ロボットロボットロボットロボット遠隔操作遠隔操作遠隔操作遠隔操作システムシステムシステムシステム

ロボットの遠隔操作、自律型ロボット、
コミュニケーションロボット

コミュニケーションする相手の要求に適切に対応できるロボットシステムを提供す
る。

本発明は、コミュニケーション相手からの要求に対応できるオペレータが、その要求
に対応して遠隔操作しているので、コミュニケーション相手の要求に適切に対応で
き、ロボットと人間とのコミュニケーションを円滑に行わしめることができる。

自律的に作動して
いるロボット１２が
コミュニケーション
相手の人間Aから
自律対応できない
要求を受けたとき
は、多数待機して
いるオペレータ１６
a、１６b、１６cから
ネットワーク１００
を通じてその要求
に対応できるオペ
レータを選択して
遠隔操作して対応
する。


