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集団状態推定システム

ロボットなどのオブジェクトに対する大勢の人の動向を
推定するシステム

オブジェクトに対する人間の集団状態を細かく推定できるシステムを提供する。

本発明によれば、オブジェクトの周囲の大勢の人の集団状態を精度よく推定できる
ので、集団注意制御を的確に行うことができる。また本発明をアクティブセンシング
に適用すれば、集団状態に応じて効率的にセンシングを行うことができる。

本発明に係る集団状態推定システム１００では、コンピュータ１４は床センサ１８か
らの反応点データを利用してオブジェクト１０（ロボット）の周囲に存在する人間の集
団状態を推定するもので、反応点のクラスタリングを実行して、「かたまりクラス
タ」、「はぐれクラスタ」のいずれであるかに分類し、その「かたまりクラスタ」や「はぐ
れクラスタ」のオブジェクトとの位置関係に従って、集団状態１～集団状態１２のい
ずれに該当するかを推定している。


