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移動ロボット

ロボットによる案内装置、伴走（伴歩）装置、歩行を伴う
コミュニケーションロボット

一緒に移動する人間にとって適切な速度で移動する移動ロボットを提供する。

移動ロボットは、一緒に移動する人間にとって、自己の移動能力に適した範囲の
適切な移動速度で移動するので、移動途中（伴走中、伴歩中）において人間とロ
ボットとの間のコミュニケーションを図ることができる。

人間と一緒に移動するロボット１０は移
動のための機能２２と動作を検出する
レーザレンジセンサ３０とを備えてお
り、ロボット１０は人間の移動に伴って
移動し、その移動に合わせてレーザレ
ンジセンサ３０によって自己の移動速
度に置ける人間との進行方向距離を
算出し、その移動速度と距離との関係
に基づいて一緒に移動する人間にとっ
て最適な（希望する）移動速度を推定
するもので、移動速度の変化に対する
距離の変化が所定値以下のときを人
間が希望する移動速度と看做してその
速度で人間と一緒に移動する。


