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ロボットシステム

コミュニケションロボット、身体動作を行うロボット

「手を振る」、「うなずく」などの人間の一般動作を真似すると共に、モデルとなる人
の癖をも取り込んだ動作をするロボットを提供する。

本発明ロボットシステムによれば、単に人間の一般的な動作をするのみならず、そ
の動作にモデル独自の癖動作をも取り込んだ動作をするので、このロボットとコミュ
ニケーションする人は親密感を持って接することができる。

モデルとなる人の動作をモーションキャプチャによって取り込み、一般動作と癖動作
とに分類して個別に記憶させておき、ロボット１４に動作指令を与えるとき、オペレー
タは、遠隔操作画面の癖選択１０２からロボット１４で真似をさせたい人を選ぶと共
に、動作選択１０８から動作を選択することによって、ロボット１４はその選択された
動作を指定された人の癖を取り込んで動作する。


