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ロボットアームを備えたロボット

ロボット、簡易構造ロボット、軽量ロボット、可運搬ロボット

簡易な構造で、軽量化が図られた持ち運びが容易なロボットを提供する。

本発明によれば、簡単な構造で必要に応じて収縮させたり膨張させたりできる構成
であるので、持ち運びが容易である上に、軽量化が可能である。

ロボットアーム１２を持つロボット１０はパソコン１８からの遠隔操作情報に基づいて
自身の動作が制御される構成を採っており、アーム１２はアームバルーン１４と関
節部材１６から成り、またこのアームバルーン１４は関節部材１６を介してボディバ
ルーン５８に連なっており、各バルーン１４、５８には空気栓２０が設けられていて、
この空気栓２０から各バルーン１４、５８に空気を出し入れして収縮させたり膨張さ
せたりしてロボットの格納、組み立てを行う。


