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位置推定装置

物体や人物の位置を推定する装置、生産現場、看護・介助業務
現場

高性能なセンサを用いることなく複数の対象物の位置を安定して推定する。

本発明によれば、対象物の位置の尤度と対象物の識別情報の尤度とを個別に取り
扱うことによって頑健な識別情報付きの対象物追跡を実現することができるので、
高性能なセンサを用いることなく複数の対象物の位置を安定して推定することがで
きる。

フロアセンサなどから成る位置センサ１は、複数の人物の位置を検出し、ビデオカ
メラ２１と画像処理装置２２から構成されたＩＤセンサ２は、各人物が装着したＩＤタ
グ３のＩＤ番号を検出し、位置尤度算出部４２は、検出された位置を用いて人物の
位置の尤度を算出し、ＩＤ尤度算出部４３は、検出されたＩＤ番号を用いてＩＤタグ３
のＩＤ番号の尤度を算出し、これらの位置尤度とＩＤ番号尤度を基に位置推定部４４
が各人物の位置を推定する。


